
ページ 箇所 誤 正

28 1.5.3項，4行目 …ヨーレイト×車速であるというおまけが… …ヨーレイト×車速というおまけが…

32 上から4行目 …伝達関数や状態のそれぞれ方程式表現へつながる… …伝達関数や状態方程式のそれぞれの表現へつながる…

36
1.7節，上から8行目
（）内の英語表記

body side slip angular … body sideslip angular …

式(3.5) ，1行目

式(3.5) ，2行目

式(3.7)，最右辺の分子

式(3.8)，最右辺の分子

式(3.9)，2行目の分子

100
図3.7の真ん中，

車体横すべり角のグラフ，
上の縦軸ラベル

ゲイン〔1/s〕 ゲイン〔-〕

156 下から1行目 …で，式(4.89)（… …で，式(4.91)（…
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…
𝑠 − 𝑎22 𝑎21
𝑎12 𝑠 − 𝑎11

… …
𝑠 − 𝑎22 𝑎12
𝑎21 𝑠 − 𝑎11

…

…
𝑏11𝑠 − 𝑏11𝑎22 + 𝑏21𝑎21
𝑏21𝑠 − 𝑏21𝑎11 + 𝑏11𝑎12

… …
𝑏11𝑠 − 𝑏11𝑎22 + 𝑏21𝑎12
𝑏21𝑠 − 𝑏21𝑎11 + 𝑏11𝑎21

…

…+𝑏21𝑎21 …+𝑏21𝑎12

…+𝑏11𝑎12 …+𝑏11𝑎21

…+𝑏11𝑎12)𝑠 − 𝑏11𝑎22 + 𝑏21𝑎21} …+𝑏11𝑎21)𝑠 − 𝑏11𝑎22 + 𝑏21𝑎12}


